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TECHNO

MECHANICKA —

Laborator STAVEBNI STFIO‘.JE

MECHANICKE

Laboratorium STAVEBNE s*rnoJE :

Stavebnice £] a 5

4 - Teleskopicky manipulator
5 - Bagr/ Bager

Za ucelem lepsiho fungovani elektrického motorku v této
sadé do néj bylo v pribéhu vyroby pFidano malé mnoZstvi
maziva. PFi vy33ich teplotach se tato substance muze
rozpoustét a mastit. Pokud dojde ke znecisténi motorku
v dlsledku rozpousténi maziva, jednodude prebytek
maziva setrete ubrouskem. PouZité mazivo neni toxické

ani nebezpecné.

Za Ucelom lepsSieho fungovania elektrického motorceka
v tejto stiprave bolo do neho pocas vyroby pridané malé
mnozstvo maziva. Pri vyssich teplotach sa tato substancia
moze rozpustat a mastit. Ak dojde k znecisteniu motorceka
v dosledku rozpustania maziva, jednoducho prebytok
maziva zotrite obriskom. Pouzité mazivo nie je toxické
ani nebezpecné.

Vyrobce / Vyrobca: Clementoni S.p.A.
Zona Industriale Fontenoce, s.n.c. — 62019 Recanati (MC) — Italy
Tel. +39 071 75811 — www.clementoni.com

Pouze pro déti od 8 let véku. Soucasti hracky jsou instrukce Tento navod si uschovejte pro budouci poutziti.
pro dospélé, které je tfeba dodrzovat. Tento navod si uschovajte na buduce pouZitie.

Vylucne pre deti od 8 rokov. Sucastou hracky su instrukcie
pre dospelych, ktoré treba dodrziavat.




TELESKOPICKY MANIPULATOR

Teleskopicky manipulator je stroj pro zemni prace, charakteristicky
vysuvnym ramenem, slozenym z nékolika do sebe zajiZdgjicich seg-
mentd. Télo stroje je asymetrické, s kabinou na jedné a ramenem
na druhé strané. K vyrovnni hmotnosti materialu prepravovaného
vpredu jsou vSechny taZsi prvky, jako motor nebo baterie, umistény
v zadni ¢asti stroje.

" Teleskopicky manipulator je stroj na zemné prace, charakteristicky
" vysuvnym ramenom zloZenym z niekolkych do seba zapadajlicich seg-
mentov. Telo stroja je asymetrické, s kabinou na jednej a ramenom
na druhej strane. Na vyrovnanie hmotnosti materialu prepravovaného
vpredu st vSetky taiSie prvky, ako motor alebo batéria, umiestnené
v 2adnej Casti stroja.

Diky teleskopické konstrukci Lze rameno prodlouit do znacné "
vysky, jez u nejvétsich modeld miize dosahovat ai 17 m. Zdvihani
je zajiStovano hydraulickym obvodem s jednim nebo dvéma val-
¢i. V zavislosti na prislusenstvi osazeném na konci ramene (ze
provadét rizné pracovni ¢innosti, od manipulace materialem po
zdvihdni osob a vybaveni.

Vdaka teleskopickej konStrukcii je moZné rameno predUiit do
znacnej vysky, ktora pri najvacSich modeloch mdze dosahovat ai
17 m. Zdvihanie je zaistované hydraulickym obvodom s jednym
alebo dvomi valcami. V zavislosti od prisluSenstva osadeného na
konci ramena moZno vykonavat rozne pracovné Cinnosti od mani-
puldcie s materidlom po zdvihanie os6b a vybavenia.

Zacneme sestavovanim levého boku
podvozku, na kterém je namonto-
vana kabina.

Zacneme zostavovanim lavého boku
podvozku, na ktorom je namonto-
vana kabina.
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Pravé sestaveny blok spoj s podvozkem.

Prave zostaveny blok spoj s podvozkom. T
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Lasobnik baterii spoj s podvozkem zasunutim
dlouhych €ernych spojek do oboustranné tycky
se 7 otvory.

Zasobnik batérii spoj s podvozkom zasunutim
dthych Eiernych spojok do obojstrannej tycky
so0 7 otvormi.

PFipoj prepinac k zasobniku baterii
a poté jej pripevni k podvozku.

Pripoj prepinac k zasobniku batérii
a potom ho pripevni k podvozku.




Nyni sestavime druhy bok podvozku
s blokem motoru.

Teraz zostavime druhy bok podvozku
s blokom motora.
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ZLkontroluj montaz.
Skontroluj montaz.

PFi montaZi ovladace dodrZ pokyny uvedené  Pri montaZi ovladaca dodrZ pokyny uvedené
na listu upozornéni, prilozeném v krabici. na liste upozorneni prilozenom v Skatuli.
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Nyni sestavime teleskopické zvedaci
rameno.

Teraz zostavime teleskopické zdvihacie
rameno.
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Pfipevni ovladaé k ramenu nasunutim hfidelky @ _f,." g
do hlavy pistnice. R
Pripevni ovladac k ramenu nasunutim hriadela @ = |
do hlavy piestnej tyce. N 4

Spoj obé poloviny podvozku pfipevnénim dvou

modrych spojek boku s motorem k zasobniku
baterii a nasunutim hfidelek podle obrazku.

;

— Spoj obe polovice podvozku pripevnenim dvoch
modrych spojok boku s motorom k zasobniku
batérii a nasunutim hriadela podla obrazka.

y, N
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repinaci.

v

Pfipoj kabel motoru k p

Pripoj kabel motora k prepinacu.
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Technickeé informace a zajimavosti /Technické informacie a zaujimavosti
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Teleskopické rameno mie byt tvoreno i 4 do sebe zajizdéjicimi segmenty (u nej-
vétsich modeld). Diky této konfiguraci miiZe stroj zdvihat material do velkych
vySek. V disledku prodluZovéni ramene vSak klesa kapacita zdvihu: péka, jez se
tvori ve zvedacim ramenu je paka 3. stupné (vidy nevyhodna). Pokud se proto ra-
meno prodloui, sila vyvijena bremenem (plsobicim na vidlich) bude mit tendenci
celé vozidlo destabilizovat, ¢imi se zvysi riziko preklopeni.

Teleskopické rameno moze byt tvorené aj Styrmi do seba zapadajicimi segment-
mi (u najvacsich modelov). Vdaka tejto konfiguracii mdZe stroj dvihat materidl do
velkych vySok. V dosledku predlzovania ramena vSak klesa kapacita zdvihu: paka,
ktora sa tvori v zdvihacom ramene je paka 3. stupiia (vidy nevyhodnd). Ak sa teda
rameno predU, sila vyvijand bremenom (pdsobiacim na vidlice) bude mat tenden-
ciu celé vozidlo destabilizovat, ¢im sa zvysi riziko preklopenia.




Y

Lkontroluj zabér mezi nekonecnym
Sroubem a kolem s 10 zuby.

Skontroluj zaber medzi nekonecnou
skrutkou a kolesom s 10 zubami.
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Technické informace a zajimavosti / Technické informacie a zaujimavosti

Nejbéinéji pouZivanym prisluSenstvim teleskopického ramene jsou vidle,
nékteré modely vSak maji moZnost osazeni vyménného prisluSenstvi jako
jsou lopaty, pluhy Ci dokonce koSe na zvedani osob.

NajbeinejSie pouzivanym prisluSenstvom teleskopického ramena s vidlice,

niektoré modely vSak majii moznost osadenia vymenného prisluSenstva,
ako su lopaty, pluhy i dokonca koSe na dvihanie os6b.

22



h,
- @ x )

% 1:1
\ )

Nasui prodluZovaci dil teleskopického ramene do $térbiny mezi jed-
nostrannymi tykami s 15 otvory a zatlac jej aZ za dvé jednostranné
tycky se 3 otvory.

Nasuii predlZovaci diel teleskopického ramena
do Strbiny medzi jednostrannymi tyckami
s 15 otvormi a zatlac ho aZ za dve jednostran-
né tycky s 3 otvormi.
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Teleskopické zvedaci rameno miiZe$ ovladat motorem.
Pro nastaveni zvedani a spousténi pouZij prepinac.

Teleskopickeé zdvihacie rameno moZes ovladat motorom. = '-I 5
Na nastavenie zdvihania a spustania poui prepinac. '

ON [ == | oN

Délku druhého ramene miiZe$ nastavit zatlacenim tycky s cepy
dopiedu a dozadu.

ov v

Sklon vidli muZe$ nastavit pomoci ozubeného kola.

AV _ v

Dizku druhého ramena mozes nastavit zatlagenim tyéky s capmi
dopredu a dozadu. Sklon vidlic mdze$ nastavit pomocou ozubeného kolesa.

AV v



BAGR / BAGER

Bagr tvofi dvé hlavni ¢asti:

Bagr je stroj slouici k rypani zeminy pomoci lopaty nebo
lice. Prestoze hlavni Cinnosti bagru je rypani, jedna se
o prostiedek velmi vSestranny, ktery miize byt pouiit pfi
riznych stavebnich procesech, v zavislosti na nastrojich
namontovanych na ramenu:

* S niizkami/hydraulickym kladivem na bouraci prace.

o Sklestémi na premistovani kolejnic.

o S hakem na zdvihani materiald.

Bager je stroj sldZiaci na rypanie zeminy pomocou lopaty
alebo lyZice. Hoci hlavnou Cinnostou bagra je rypanie, ide
0 prostriedok velmi vSestranny, ktory mdze byt poutity pri
roznych stavebnych procesoch, v zavislosti od nastrojov
namontovanych na ramene:

* $ noznicami/hydraulickym kladivom na biracie prace.

* § klieStami na premiestiiovanie kolajnic.

* § hakom na zdvihanie materilov.

Bager tvoria dve hlavné Casti:

» Viiz: je zikladni télo, na kterém jsou osazeny viechny organy * Vozidlo: je zakladné telo, na ktorom si osadené vSetky organy
potrebné pro pohyb stroje. potrebné na pohyb stroja.

» VéZ: je horni nastavba, otacejici se 0 360° vzhledem k zaklad- » Veia: je horna nadstavba otacajtica sa 0 360° vzhladom na
nimu télu. Na véZi je namontovan motor, kabina a rameno zakladné telo. Na veZi je namontovany motor, kabina a rameno
bagru. bagra.

Zakladni télo mizZe byt opatieno pasy nebo koly a obvykle je na ném namontovana
celni radlice pro zahrnovani, ovladana hydraulickymi valci. Radlice je vhodna jak
pro srovnavani nebo premistovani zeminy, tak pro stabilizaci stroje béhem vykopo-
vych praci. Také rameno bagru je ovladano hydraulickym obvodem, jenZ usmériiuje
kapalinu do prislusnych valci zajistujicich ovladani kloubovych casti.

Zakladné telo mdZe byt vybavené pasmi alebo kolesami a obvykle je na fiom
namontovana celna radlica na zahfiianie, ovladana hydraulickymi valcami. Radlica
je vhodna na zarovnavanie alebo premiestiiovanie zeminy, ako aj na stabilizaciu
stroja pocas vykopovych prac. Rameno bagra je tieZ ovladané hydraulickym
obvodom, ktory usmerfiuje kvapalinu do prislusnych valcov zaistujicich ovladanie
klbovych ¢asti.

25



Zacneme stavbou vozu a radlice pro zahrnovani.

Zacneme stavhou vozidla a radlice na zahriianie.
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Sestavime radlici pro zahrnovani, jeZ bude nasledné
spojena s vozem.

Zostavime radlicu na zahfianie, ktora bude nasledne
spojena s vozidlom.
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Pfipevnime radlici k vozu.

g Pripevnime radlicu k vozidlu.
&
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Nyni miiZeme sestavit véZ vcetné
vsech jejich soucasti.

Teraz moZeme zostavit veZu vratane
vietkych jej sucasti.

Zacneme kabinou obsluhy.

Zacneme kabinou obsluhy.

1><(ooooooooo?
—
xXoooooee®
Y S
xXoeoooe 2x

3x  1x

38



®

[T
X oeoeoe®
X
Tx

) ——
1X.

1x 1x &
19| | —1opP—
JOOO *oooq} 2x

39



3x  1Ix  Ix

1X(ooooooooo)

2%

40



41



oteiataoal
14

SO OO OOV D) x

Xz
xz
Ve

*9ZaA WeJ 3WIAR)S07

"9Z9A WEJ 3WJAR)S3S

42



PoloZ blok motoru na zakladnu jiZ sestaveného
ramu. Zkontroluj vyrovnani sestavy z predchoziho
kroku.

PoloZ blok motora na zakladiiu uZ zostaveného
ramu. Skontroluj vyrovnanie zostavy z predcha-
dzajiceho kroku.
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@ Nasun zasobnik na dvé oboustranné
tycky.

Nasuii zasobnik na dve obojstranné
tycky.

Pfipevni zasobnik baterii k oboustrannym
tyckam podle obrazku.

! Pripevni zasobnik batérii k obojstrannym

tyckam podla obrazka.

Pfipevni kabinu k podvozku a poté Pripevni kabinu k podvozku a potom pripoj
pripoj kabel prepinace k zasobniku kabel prepinaca k zasobniku batérii a kabel
baterii a kabel motoru k prepinaci. : motora k prepinacu.
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Pfipevni gumicky k Cerné
spojce podle obrazku.

Pripevni gumicky k Ciernej
spojke podla obrazka.
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Pii montaZi ovladace dodrZ
pokyny uvedené na listu
upozornéni, pfiloZeném
v krabici.

Pri montaZi ovladaca dodrZ y
pokyny uvedené na lis-

te upozorneni priloZzenom
v Skatuli.
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RAMENO BAGRU / RAMENO BAGRA

Rameno bagru plni funkce rypani, zdvihani a premistovani zeminy pomoci lZice.
UZitné zatiZeni lZice oznaCuje mnoZstvi materialu, je je Zice schopna nabrat
z hlediska hmotnosti. Objem lZice vyjadfuije jeji kapacitu.
Rameno bagra plni funkcie rypania, zdvihania a premiestiiovania zeminy pomocou
lyZice. UZitocné zataZenie lyZice oznacuje mnoZstvo materidlu, ktoré je lyZica
schopna nabrat z hladiska hmotnosti. Objem lyZice vyjadruje jej kapacitu.

a0
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Rameno je tvoreno tfemi samostatnymi ¢astmi, z nichZ kazda je ovladana zvlastnimi hydraulickymi valci:
Rameno je tvorené tromi samostatnymi ¢astami, z ktorych kazda je ovladana Specialnymi hydraulickymi valcami:

o Ivedaci rameno: u nadeho modelu je rameno ,,jednodilného™ typu,
jelikoz je tvofeno jednim prvkem. Nékteré modely jsou vybaveny
..kloubovrml zvedacimi rameny, tvorenymi dvéma samostatny-
mi pohyblivymi castmi. Je ovla ano valcem zvedaciho ramene.

* Rypacirameno: nazyvané té ,ndsada”. Je ovladano valcem rypa-
ctho ramene.

e Lopata: koncova lopata, jeZ rype a nabird zeminu. Je ovladana
valcem lopaty.

o Idvihacie rameno: na naSom modeli je rameno ,jednodielneho™

typu, kedze je tvorené jednym prvkom. Niektoré modely sti vybaveng
klhovym| zdvihacimi ramenami tvorenymi dvomi samostatnymi

pohybllvyml Castami. Je ovlddané valcom zdvihacieho ramena.

* Rypacie rameno: nazjvané tie7 ,ndsada”. Je ovladané valcom
rypacieho ramena.

* Lopata: koncova lopata, ktora rype a nabera zeminu. Je ovladana
valcom lopaty.

Tfi Casti ramen bagru tvofi stejny pocet pak:

0SA ROTACE / 0S ROTACIE BREMENO
P —— BREMENO
e

BREMENO
BREMENO

0SA ROTACE
0S ROTACIE

BREMENO
BREMENO

IVEDACI RAMENO RYPACi RAMENO

) A DA 1 :I‘

MENC

»
A

Tri €asti ramien bagra tvori rovnaky pocet pak:

PAKA 3. STUPNE: / PAKA 3. STUPNA:

Sila se nachazi mezi
bfemenem a osou

rotace.

Sila sa nachadza
medzi bremenom
a osou rotacie.

Spojime obé poloviny véie. Osa rotace se nachazi v zavésu, jeni spojuje jednodilné rameno s véii.
Vlec vyviji silu, zatimco ndsada, \Zice a pfipadnd zemina predstavuji bfemeno.

Spojime obe polovice veZe. Os rotacie sa nachadza v zévese, ktory spaja jednodielne rameno s vezou.
Valec vyvija silu, zatial ¢o ndsada, lyZica a pripadna zemina predstavuji bremeno.

PAKA 1. STUPNE: / PAKA 1. STUPNA:

Osa rotace se
nachazi mezi silou

a bfemenem.

0s rotacie sa
nachadza medzi
silou a bremenom.

Osa rotace se nachazi v zavésu, jeni spojuje nasadu s jednodilnym ramenem. Valec vyviji silu, zatimco
zice a pfipadna zemina predstavuji bremeno.

0s rotdcie sa nachddza v zavese, ktory spaja nasadu s jednodielnym ramenom. Valec vyvija silu, zatial
¢o lyZica a pripadna zemina predstavuji bremeno.

PAKA 1. STUPNE: / PAKA 1. STUPNA:

Osa rotace se
nachazi mezi silou
a bremenem.

0s rotacie sa
nachadza medzi
silou a bremenom.

Osa rotace se nachzi v zavésu, jenZ spojuje lici s ndsadou. Valec vyviji silu, zatimco zemina
predstavuje bemeno.

Os rotacie sa nachadza v zavese, ktory spaja lyZicu s nasadou. Valec vyvija silu, zatial ¢o zemina

predstavuje bremeno.



iny véie.

Spojime obé polov

ice veZe.

ws

Spojime obe polov
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Technické informace a zajimavosti

VéZ se miize vzhledem k vozu volné otacet 0 360° diky tocné.
Jedna se o ozubené kolo velkych rozméri, zabirajici
s pastorkem (ozubené kolo mensich rozmért). Pastorek
je obvykle spojen s véii, zatimco tocna je spojena s vo-
zem. Rotace pastorku ma za nasledek jeho posun (a tedy
rotaci celé véze) po obvodu tony. Mechanismus rotace
véie je téZ ovladan zvlastnim hydraulickym systémem.

Technické informacie a zaujimavosti

Veza sa moZe vzhladom na vozidlo volne otacat o 360°
vdaka tocni. Ide o ozubené koleso velkych rozmerov
zaberajtice s pastorkom (ozubené koleso mensich rozme-
rov). Pastorok je obvykle spojeny s veZou, zatial o totiia
je spojena s vozidlom. Rotdcia pastorka ma za nasledok
jeho posun (a teda rotciu celej veze) po obvode tocne.
Mechanizmus rotacie veZe je tieZ ovladany Specialnym
hydraulickym systémom.
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Namontovénim véZe na viiz je bagr
zkompletovan.

Namontovanim veZe na vozidlo je
bager kompletny.
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Pouziti hracky / Pouzitie hrack

Ovladani bagru: zvedaci rameno miiZes ovladat pomoci pepinace; prepinanim tlacitka doprava nebo doleva miiZes rameno zvedat
nebo spoustét. Rucné pohybuj pakou oznacenou ¢ervenou Sipkou a sou¢asné tim ovladej rypaci rameno a vysypani lopaty.

Ovladanie bagra: zdvihacie rameno mdZe$ ovladat pomocou prepinaca. Prepinanim tlacidla doprava alebo dolava mdZes rameno
dvihat alebo spustat. Rucne pohybuj pakou oznacenou €ervenou Sipkou a sicasne tym ovladaj rypacie rameno a vysypanie lopaty.

Rotace véZe: k ovladani rotace celé véie pouZij horni ozubené
kolo na zadni strané stroje.

Rotacia veZe: na ovladanie rotacie celej veze pouZi horné ozubené
koleso na zadnej strane stroja.

Ovladani radlice pro zahrnovani: ke zvedani nebo spousténi elni radlice pro
zahrnovani pouZij spodni ozubené kolo na zadni strané stroje.

Ovladanie radlice na zahrianie: na dvihanie alebo spistanie ¢elnej radlice na
zahfiianie pouZi spodné ozubené koleso na zadnej strane stroja.
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ZABAVA POKRACUJE S DALSIMI 35 CINNOSTMI KE
STAZENI ONLINE NA NASLEDUJICICH STRANKACH

Zde najdes vsechny instrukce k provadéni mnoha experiment
a prohloubeni znalosti fyziky a mechaniky.

POZOR: BARVY NEKTERYCH DiL0 SE MOHOU LISIT!

KATAPULT

POSII:OVACi STROJE
POSILNOVACIE STROJE
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ZABAVA POKRACUJE S DALSIMI 35 CINNOSTAMI NA
STIAHNUTIE ONLINE NA NASLEDUJUCICH STRANKACH

Tu najdes vSetky inStrukcie na uskutonenie mnohych
experimentov a prehibenie znalosti z fyziky a mechaniky.

POZOR: FARBY NIEKTORYCH DIELOV SA MOZU LISIT!

OZUBENA SOUKOLI A PREVODY
OZUBENE SUKOLESIA A PREVODY
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